
 
 

Webinar Sistemas de Control con System Modeler 
 
 

Introducción 
Dominar el análisis y diseño de sistemas de control es una competencia muy valiosa 
para estudiantes, docentes, investigadores y profesionales de las áreas de 
ingeniería y ciencias, ya que permite comprender, simular y optimizar el 
comportamiento de sistemas complejos antes de su implementación física. En este 
webinar, los participantes conocerán el potencial de Wolfram System Modeler y 
Wolfram Language como un entorno integrado para el modelado, la simulación y el 
diseño de controladores, combinando fundamentos teóricos con ejemplos prácticos 
que facilitan la comprensión y aplicación de estas herramientas en problemas 
reales.   
Objetivo 
Los asistentes al curso identificarán las características generales y alcances de 
Wolfram System Modeler y Wolfram Language como plataformas para analizar 
sistemas, diseñar controladores y desplegarlos. Comprenderán su aplicabilidad por 
medio de ejemplos representativos de distintas disciplinas de ingeniería y 
ciencias en un tutorial práctico, creando diferentes tipos de controladores y 
sentando así las bases para su uso autónomo en proyectos de simulación. 
Temario 
1. Sistemas 

1.1. Sistemas y señales 
1.2. Sistemas en Wolfram Language 
1.3. Sistemas en System Modeler 

2. Tipos de sistemas y linealización 
2.1. Inputs, outputs y estados 
2.2. Linealización con Wolfram Language 

3. Midiendo el desempeño de sistemas 
3.1. Medidas de desempeño en sistemas lineales y no lineales 
3.2. SystemModelMeasurements 

4. Más sobre modelaje en bloques 
4.1. Sistemas de control en Wolfram Language 
4.2. Análisis, visualizaciones y conexiones 

5. Diseño de controladores: PID 
5.1. Ejemplos en ingeniería mecánica y eléctrica 



 
 
6. Diseño de controladores: Método de ubicación de polos 

6.1. Ejemplos en ingeniería mecánica, eléctrica y aeroespacial 
7. Diseño de controladores: LQ 

7.1. Ejemplos en ingeniería mecánica, química y aeroespacial 
8. Diseño de controladores: MPC 

8.1. Ejemplos en ingeniería mecánica y química 
9. Despliegue: Microcontroller Kit y FMU 

9.1. Despliegue con Wolfram Language y System Modeler 
Duración 
1.5 horas 
Modalidad 
Videoconferencia ZOOM 
Perfil de salida 
Los participantes en el webinar conocerán técnicas modernas de análisis de 
sistemas lineales y no lineales, la evaluación de su desempeño y el diseño de 
diferentes estrategias de control, como controladores PID, ubicación de polos, LQ y 
MPC, culminando con su despliegue en plataformas de implementación. También 
desarrollarán las bases necesarias para empezar a utilizar de manera autónoma 
estas tecnologías en proyectos de simulación, investigación y desarrollo en 
disciplinas como la ingeniería mecánica, eléctrica, química y aeroespacial 
empleando System Modeler. 
 


